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REALTIDE ————

Monitoreo avanzado, simulacién y control de dispositivos de marea en entornos de marea
realistas altamente inestables y turbulentos
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Figural. Ejemplo de turbina mareomotriz, Sabella, preparada para su instalacion. Figura 2. Sabella siendo instalada en el mar. Figura 3. Reunidn del proyecto Realtide en Brest. Visita a las instalaciones de prueba de Sabella.

RealTide es un proyecto europeo financiado por la Comision Europea que tiene como objetivo principal, identificar las
causas mas importantes de fallo en turbinas marinas y desarrollar nuevos disenos innovadores para mejorar los
componentes mas criticos como las palas y el sistema de conversion de energia.
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RealTide ira mas alla del estado del arte al usar el Modo de falla y el Analisis de efectos (FMEA) para resaltar Nuevos modos
de falla inducidos por las condiciones especificas de operacion de las turbinas de marea. El analisis identificara medios de
mitigacion, lo que lleva a recomendaciones sobre el disefio y / o caracteristicas adicionales de monitoreo de fallas que se

implementaran en turbinas de marea genéricas para aumentar la fiabilidad de las turbinas de marea. Se recomendaran
actividades de monitoreo y se recomendara redisenos.

Figura 4. Algunos de los modelos mas significativos de turbinas mareomotrices que se usaran para el estudio del proyecto.

Matriz de Criterios y de Aceptacion de Riesgos Ejemplo de FMEA- Turbina mareomotriz flotante
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Figura 5. Matriz de criterios y aceptacion de riesgos. Figura 5. Ejemplo de FMEA (Failure Mode and Effect Analysis).
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